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Wstep

Do napedu maszyn przemystowych o ciezkim rozruchu stosuje sie
asynchroniczne silniki pierscieniowe. W trakcie rozruchu w tego rodzaju uktadach
napedowych predkoS¢ obrotowa regulowana jest poprzez wytgczanie kolejnych
stopni rezystora rozruchowego wraz z nabieraniem predkosci przez maszyne
elektryczng. W niniejszym dokumencie zaprezentowano metode wyznaczania liczby
stopni rozruchowych w ukitadzie napedowym z asynchronicznym silnikiem
pierscieniowym.



Wyznaczanie liczby stopni rozruchowych

gdzie:

S, — poslizg znamionowy

n, — predkos¢ synchroniczna (zalezy od liczby par biegunow)
n, — predkos¢ znamionowa

l,,.. —maksymalny prad rozruchowy

I, — maksymalny prad rozruchowy w punkcie znamionowym
I, .. —minimalny prad rozruchowy
m - liczba stopni rozruchowych

Przyktad obliczenia liczby stopni rozruchowych:
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Zatozenie: moment oporowy jest niezalezny od predkosci obrotowej i wynosi
M_=0,8M_; ponadto I,,, =181, =154,8[A], |, =09l,, = 77,4[A]
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Zatem, obieramy cztery stopnie rozruchowe.




